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在汽车智能化浪潮席卷全球的今天，我们仿佛置身于一个科技伦理的试验场。每一次技

术迭代，都伴随着对安全、隐私和责任的深刻拷问。当车辆的感知能力越来越强，甚至开始

模仿人类的判断逻辑时，我们不禁要问：汽车是否也需要一套属于自己的“伦理AV”

（Advanced Vehicle Ethics）系统，来确保其在复杂路况下能做出合乎道德与安全的决策？

自动驾驶的“道德算法”困境

想象一个经典的“电车难题”场景在真实道路上演：自动驾驶系统必须在瞬间选择是撞

向突然出现的行人，还是转向撞击另一侧的无辜乘客。这绝非科幻，而是工程师们必须直面

并预先编程的现实。车辆的决策核心，正需要一套先进的、预设的伦理框架。这套框架，我

们可以称之为“伦理AV”决策模型，它旨在将人类的道德共识转化为机器可理解、可执行的

代码。其目标不是在事故发生时推卸责任，而是尽最大可能避免此类极端情况的发生，或在

无可避免时，遵循伤害最小化原则。

从感知到决策：数据隐私的边界

现代智能汽车装备了数以亿计的传感器，如同拥有了“眼睛”和“耳朵”，持续收集着



车内车外的海量数据。从驾驶员的面部表情、语音指令，到周围环境的精确建模，这些数据

构成了车辆智能的基础。数据的采集、使用和存储边界在哪里？这直接关系到用户的隐私安

全。一个成熟的“伦理AV”体系必须包含严格的数据伦理规范，确保数据在获得用户明确授

权的前提下，仅用于提升驾驶安全和体验，并防止其被滥用或泄露。这不仅是技术问题，更

是车企对社会责任的承诺。

人机共驾：责任与信任的构建

在L2/L3级自动驾驶成为主流的当下，人机共驾是常态。车辆系统需要准确判断何时应

该将控制权交还给驾驶员，以及如何平稳地完成交接。如果系统在驾驶员分心时未能及时预

警或接管，责任该如何划分？这就涉及到“伦理AV”中关于权责界定的核心。系统必须具备

精准的驾驶员状态监测能力，并建立清晰的、双向的沟通机制。信任的建立源于每一次可靠

的人机交互，而任何一次失误都可能摧毁这种脆弱的信任关系。

技术向善：伦理设计的未来路径

将伦理考量前置到车辆的设计与研发阶段，是行业的必然趋势。这意味着，伦理学家、

法律专家、社会公众需要与工程师、产品经理坐在一起，共同为智能汽车的“大脑”设定行

为准则。从算法模型的训练数据是否公平无偏见，到决策逻辑是否透明可解释，每一步都至

关重要。未来的竞争，不仅是技术的竞争，更是伦理设计水平的竞争。谁能率先构建起一套

被社会广泛接受的、稳健的“伦理AV”标准，谁就能在未来的市场中赢得用户的长期信赖。

随着V2X车路协同技术的普及，单车智能将升级为全局智能。车辆将与交通信号灯、其



他车辆乃至整个城市基础设施进行实时通信。在这个庞大的网络中，数据安全和系统防篡改

能力是“伦理AV”必须守护的最后防线。确保整个交通系统的稳定与公平，防止因网络攻击

导致的混乱，是智能出行时代无法回避的伦理命题。
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